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1. Introduction

Ce documentdécritl’'ensemble des procédures nécessaires a I'installation
et a la mise en service de la guitare électro-acoustique monocorde.
L’objectif est d’assurer que l'instrument est correctement assemblé, que
la corde estbientendue etque les composants électroniques peuvent étre
intégres sans difficulté.

Une modification majeure a été apportée au systeme de tension de la
corde: la roue de tension initialement utilisée a été remplacée par
un mécanisme d’accordage traditionnel de guitare. Cette nouvelle
approche offre un ajustement plus précis de la tension et améliore la
stabilité de 'accordage.

L'installation est divisée en trois parties principales :

» L’assemblage mécanique, qui inclutla fixation des pieces imprimées
en 3D et le montage du systéme d’accordage.

» L’intégration électronique, qui consiste a prévoir un compartiment
pour accueillir le futur systeme motoriseé.

* Les tests de mise en service, qui permettent de valider le bon
fonctionnementdu systeme avant son utilisation et son évolution future.



2. Installation Mécanique

2.1 Préparation du matériel

Avantde commencer l'installation, il est important de s’assurer que tous
les composants sont disponibles et en bon état.

Liste des composants

Composant Matériau
Guitare Bois
Guide de corde Impression 3D

(recyclage)
Mécanisme d’accordage | Métal (récupéré d'une
guitare)

Chevalet Bois

Systeme de maintien | Bois
(temporaire)

2.2 Montage des éléments mécaniques

1. Fixation du guide de corde

e Placer le guide de corde en veillant a bien aligner 'axe de la
corde.

e Le fixer a l'aide du systeme de maintien afin qu’il soit stable et
qu’il n’altére pas la vibration de la corde.

e Vérifier que la corde passe librement sans frottement excessif.

2. Installation du mécanisme d’accordage

e Positionnerle mécanismed’accordage a 'emplacementdédiée.

e Le fixer solidement pour éviter tout jeu lors du réglage de la
tension.

e Vérifier que la mécanique tourne librement et permet un
ajustement précis de la corde.

3. Fixation de la corde



e Attacher une extrémité de la corde au chevalet a 'aide d’'une vis
de maintien.

e Passer la corde dans le guide, puis I'enrouler autour
du mécanisme d’accordage.

e S’assurer que la corde est bien alignée.

Rendu au niveau du chevalet :

Rendu au niveau du guide :

Rendu au niveau du mécanisme :






3. Intégration Electronique
3.1 Installation du compartiment électronique

Un espace est prévu pour loger les composants électroniques, en
attendant sa conception, la partie électronique sera placé a l'intérieur de
la guitare. Ce compartimentdoit étre fixé sous la caisse de résonance afin
d’accueilllir :

e Le moteur de tension, qui remplacera l'action manuelle du
mécanisme d’accordage.

e Le microcontrbleur, qui pilotera 'accordage automatique.

e Lecapteurdefréquence, permettantde savoirsila note jouerest
bien la bonne.

e L’alimentation électrique, qui permettra d’alimenter toute la
partie électronique

3.2 Cablage et fixation des composants

« Vérifierque le compartiment électronique estbien accessible pourle
cablage .

« |dentifier les points de fixation du moteur et anticiper le passage des
cables.

* Testerla connexionavec un multimetre pour valider I'alimentation de
la future motorisation.



4. Installation Informatique

Cette installation se base sur le systeme d'exploitation de
Windows 11

4.1 Eléments essentiels pour l'installation informatique

Pour cette section, nous allons décrire les étapes pour initialiser la partie
informatique du projet. Voici les éléments nécessaires :

e L’IDEVS Code (Environnementde Développement Informatique),
gui va configurer I'espace de développement ;
e Lecompilateur MinGW, quiva vérifierle code fait et le débugger

e L'hébergeur cloud GitHub, permettant de conserver les
anciennes versions du projet et rendre disponible son exploitation

e LepluginPlatformlO, quipermettrade coderle projeten Arduino

4.2 Installation du projet

- Chercher MinGW sur le site SourceForge;
SOURCEFORGE

Business Software Open Source Software SourceForge Podcast Resources

/ MinGW - Minimalist GNU for Windows

MinGW - Minimalist GNU for Windows

A native Windows port of the GNU Compiler Collection (GCC)
Brought to you by:

. 0.0.0.9.1 Downloads:

Download Get Updates

- Lancer le processus d'installation et suivre les étapes;



< Today

"

get-setup

MinGW Installation Manager Setup Tool mingw-get version 0.6.2-beta-20131004-1
mingw-get version 0.6.2-beta-20131004-1 E}
E Step 1: Specify Installation Preferences

Written by Keith Marshall Installation Directory

Copyright @ 2009-2013, MinGW.org Project C:\MinGW Change
http://mingw.org

If you elect to change this, you are advised to avoid any choice of directory which
includes white space within the absolute representation of its path name.
This is free software; see the product documentation or source code, for copying and
redistribution conditions. There is NO WARRANTY; not even an implied WARRANTY OF User Interface Options
MERCHANTABILITY, nor of FITNESS FOR ANY PARTICULAR PURPOSE.
Both command line and graphical options are available. The command line interface
is always supported; the alternative only if you choose the following option to ...

This tool will guide you through the first time setup of the MinGW Installation Manager
software (mingw-get) on your computer; additionally, it will offer you the opportunity to B .. also install support for the graphical user interface.
install some other common components of the MinGW software distribution. Program shortcuts for launching the graphical user interface should be installed ...
After first time setup has been completed, you should invoke the MinGW Installation O ... just for me (the current user), or ... ... for all users * ...
Manager directly, (either the CLI mingw-get.exe variant, or its GUI counterpart, a in the start menu, and/for ... @ ... on the desktop.
according to your preference), when you wish to add or to remove components, or to ) . : .
upgrade your MinGW software installation. * selection of this option requires administrative privilege.

View Licence Install Cancel View Licence Continue Cancel

- Mettre a jour les variables systeme;

Edit the system environment
variables

Control panel

Computer Name Hardware Advanced System Protection Remote

You must be logged on as an Administrator to make most ofthese changes.

Performance

Visual effects, processor scheduling, memory usage and virtual memory

Settings...
User Profiles
Desktop settings related to your sign-in

Settings...
Start-up and Recovery
System start-up. system failure and debugging information

Settings...

Environment Variables...




User variables for natha

Variable Value

ALTERAOCLSDKROOT Chaltera\hld

MinGW CAMInGW\bIn

OneDrive CA\Users\natha\OneDrive

OneDriveConsumer CA\Users\natha\OneDrive

Path Ch\Users\natha\AppData‘\Local\Programs

QSYS_ROCOTDIR Chaltera\quartus\sopc_builder\bin

TEMP ChUsers\natha\AppData‘\Local\Temp

T™P ChUsers\natha\AppData‘\Local\Temp

“ Edit.. Delete

New User Variable X T
Variable name: MinG\.-".d
Variable value: CAMInGW\bin |

Browse Directory... Browse File... Cancel

- Installer Visual Studio Code;

) Visual Studio Code Docs Updates Blog APl Extensions FAQ GitHub Copilot “0- 0O Search Docs Download

Your code editor.

Redefined with Al.

Download fo Get Copilot Free

Web, ition, or other platforms




- Télécharger le projet;
https://github.com/nblstrue/BUT3---GEI|I

a AANIAABIIANIN

BUT3---GEll-mai BUT3---GEll-mai
n n

— O nblstrue / BUT3---GEIl

<> Code (©) Issues {9 Pullrequests () Actions [ Projects [J Wiki (@ Security |2 Insights 3 Settings

] # main ~

(¥ nblstrue Create

Name Last commit message

B SAE Add files via upload

[ README.md Create README.md

- Installer les plugins suivant en utilisant la barre de recherche;
EXTEMSIONS

| Search Extensions...

PlatformlO I... 7Y 1315ms

~ INSTALLED

e © oo Your Gateway to Embe...
em ++ &) B0Ems r

C/C++ IntelliSense, de... 1 - i "
£ Microsoft |%| ﬁ I: | at Tﬂ".rl IG |ﬁ|




- Ouvrir le projet;

Mew Text File Ctrl+M
Mew File... Ctrl+ Alt+Windows+N
Mew Window Ctrl+Shift+N

New Window with Profile

Open File... Ctrl+0O
Open Folder... Ctr+K Ctril+0

) Open Folder
;' > Downloads

Organise = Mew folder

% @ Nathan - Persor o TDda},F

P Desktop »

Downlo

. ocuments #*

le  Edit Selecti

v .pio
> build
> libdeps
> .vscode
> include
> lib
v src
G main.cpp

= screen_testitxt -
suno_r4_minima]

rm = renesas-ra
= uno_r4_minima
@ platformi - arduino

SO e SRS ~ed=115200

> test

.gitignore

7adafr'uit/Adaﬁ*uit GFX Library @ ~1.11.9
adafruit/Adafruit BusIO @ ~1.15.0
adafruit/Adafruit SH11eX @ +2.1.11

W O & b=




- Envoyerle programme surla carte (faire le build en premier, puis le
upload en deuxieme);

- 0 0 0 00 00000000000
PLATFORMIO .-

~ PROJECT TASKS
) Default
v uno_r4_minima
~ B General
Build
Upload
Monitor
Upload and Monitor
Clean
Full Clean

Devices

> B3 Dependencies
> B3 Advanced

> B3 Remote

> B3 Miscellaneous




5. Mise en Service et Vérifications
5.1 Vérification Mécanique

Avantd’accorderla guitare, il est importantde valider le bon assemblage
meécanique :

- Vérifier la stabilité du guide de corde (bien fixé, sans jeu).

- Testerle mécanisme d’accordage pours’assurerqu’iltourne sans
a-coups.

- S’assurerque la corde ne glisse pas etreste bientendue surson
axe.

5.2 Accordage Manuel

L’objectif est d’obtenir une note Mi stable en ajustant la tension de la
corde :
|.  Tournerla mécanique d’accordage progressivement.
Il. Vérifier la note produite a 'aide d’un accordeur.
lll. Sila corde dépasse le Mi, relacher légérement la tension.
IV.  Vérifier la stabilité de la tension aprés plusieurs minutes.

5.3 Vérification de ’Espace Electronique

- Vérifier que 'espace pour I'électronique est suffisant.
- Tester l'installation des cables et des composants .
- Prévoirun acces facile pourla maintenance et les réglages futurs.



6. Conclusion et Prochaines Etapes

L'installation mécanique est désormais terminée et fonctionne en
mode manuelgrace a un mécanisme d’accordage traditionnel qui
remplace la roue de tension initiale. Cette modification permet un
ajustement plus précis et une meilleure stabilité de la corde.

Prochaines étapes :

- Validation des tests avec les piéces recyclées.

- Modélisation et impression des pieces finales.

- Intégration du systeme électronique (moteur, capteur,
microcontrdleur).

- Tests finaux et ajustements pour 'automatisation.

Une fois le systeme électronique intégré, la mise en service inclura des
tests avanceés sur la régulation automatique de la tension et 'accordage
dynamique.



